
Formulaire MEC2405 - Résistance des matériaux II 

 
Chapitre 1 à 6 inclusivement 
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Chapitre 7 Superposition de contraintes (état plan de contrainte sur la surface z) 
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Chapitre 8 Déformations 
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Chapitre 9 Relations contraintes / déformations / température 
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Énergie de déformation    
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Chapitre 10 Critères de défaillance 
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Chapitre 17 Notions avancées de flexion
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Chapitre 14 Énergie de déformation

Théorème de réciprocité 

 
 
 

Chapitre 17 Notions avancées de flexion 
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Chapitre 14 Énergie de déformation 
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