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Ce laboratoire vous permettra de :

e Se familiariser avec le moteur asynchrone triphasé et son fonctionnement.

e Différencier les differents régimes de fonctionnement du moteur : a vide, au regime
nominal et a vitesse variable.

e FEtablir les principales caractéristiques du moteur en fonction de la charge

meécanique qu’il entraine.

e Se familiariser avec une méthode de réglage de la vitesse par la fréequence de

I'alimentation et ses effets sur les principales caractéristiques du moteur.
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JQuelques notions sur les moteurs asynchrones

O Les moteurs sont des convertisseurs

électromécaniques.

Ventilateur

U Les grandeurs d’entrée du moteur sont : un courant I et
une tension V correspondant ainsi a une puissance absorbée
électrique.

O Les grandeurs de sortie d'un moteur sont une vitesse n et un
couple T qui sont des caractéristiques mécaniques.

O Les trois principales parties d’'un moteur sont:

v Le stator : partie fixe

v' Le rotor : partie mobile

v L’entrefer
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Matériel du Laboratoire:

La source triphasée du laboratoire
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1Matériel pour le lab:
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240V Max entre deux
lignes du secondaire par
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dMatériel pour le lab:

XiTron 822-2553E - Three Phase Power Analyzer

2553 1HREE PHASE POWER ANALYZER
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(1Matériel pour le lab:

Variateur de vitesse a commande
vectorielle: permet de réguler précisément
la vitesse de rotation.
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1Matériel pour le lab:

Bobines inductrices

Plaque de métal couplé au moteur

Module d'acquisition des
données de freinage du
moteur

3/19/2025 Lab 5 ELE1409 Hiver 2025 9




1Matériel pour le lab:

Bobines inductrices

Plaque de métal couplé au moteur

Plague a bornes du moteur:
Neutre et mise a la terre
relié ensemble.
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Fuse T
3154, 250v

100ma Max

XITRON TECHNOLOGIES INC.
San Diego, CA 82126
2SEIEVAR-950-40

=—"N" ]
Made In USA

N O SOURCE PARALLEL PRINTER

WARNING THIS EQUIPMENT TO 8 CONNECTED RY

QUALIFIED PERSONNEL ONLY
XITRON TECHNOLOGIES INC.. SAN DIEGO, CA MADE IN USA
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Schéma de montage:
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100ma Max Time Delay
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XITRON TECHNOLOGIES INC. 4 Limiting
San Diego, CA 82126 3 30A, 600V
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