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Translation et rotation C2_E1b (suite)
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obj =   obj +   vecteur;

=             +

Obj =     obj *    R;

=            *

Provenant du fichier de

Fonction_transformation
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Lecture de fichier, réflexion et homothétie C2_E2
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= ·

nx2 nx2 

0.85

P2  =    P2  ·  0.85

Homothétie par rapport à

l’origine et non à la figure,
décallage quand changement

d’échelle
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Lecture de fichier, réflexion et homothétie C2_E2 (suite)
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= ·

nx2 nx2 2x2 

Utilisation d’un dictionnaire pour éviter

une notation lourd avec if, else, if. Équivalent
du switch case dans d’autre langage de

programmation
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Méthode de Vandermonde pour interpolation C2_E3
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Extraction d’un polynôme à partir de points: n conditions, n-1 degrés 

A1=0.5 A2=-2 A3=1 A4=-3

Solution

Méthodes 
équivalentes

4 équations et 4 inconnus

On transpose pour 
avoir le bon format de 
matrice Vandermonde
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Moindre carré par pseudo-inverse C2_E4
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Points :

i 1  2  3  4

xDi 1  4  7  8

yDi 1  5  5  3

Résultats :

A1=-0.2727 A2=2.7879 A3=-1.5758 

4 équations et 3 inconnus

4 équations et 3 inconnus (degré 2)
4 équations et 2 inconnus (degré 1)
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Résolution de système 3 équations 3 inconnus C2_E6
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Vecteur 2D en python agit comme 
une matrice, information sur ligne 
et colonne

Vecteur 1D en agit comme 
une matrice ligne 1xn,
est affiché (n,) dans python
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